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[IEJIb 3AJIAUU

Pa3paboTka MOy IETEKIUK TPEMSITCTBUN B [Ipoananu3upoBaTh CYIIECTBYIOLINE
peasbHOM BPEMEHU C OLIEHKOU PACCTOAHUS U MOAXOAbI M TOA00PATh HEUPOCETH IS
TOJIOCOBBIM OIIOBEILIEHUEM MOOWJIBHOTO YCTPOMCTBA

Pa3paboTrars aaroputm OLEHKH pacCTOSHUSA
PeanuzoBathe QuiabTpanuio
TyOJIMPYIOIIUXCS IETEKIINI
NHaTEerpupoBaTh roJ0COBOM CUHTE3

Co3aaTe alanTUPOBAHHBIA HHTEPPENC



ITOCTAHOBKA 3AJIAUU

KiroueBasi 0COOCHHOCTB: MOJIHAS aBTOHOMHOCTB U paboTa B peaibHOM BPEMEHU

OyHKIIMOHAT MOLYJIA:

Herexnus 80 kinaccoB npensaTcTBUil (JTFOAM, TPAHCIIOPT, IPEIMETHI)

OnpeneneHue NoJIoKeHUs (CaeBa/mpsiMo/crpaBa, CBEpPXy/CHU3Y)
* OueHKa pacCTOSTHUS

© TonocoBoe OMOBEIIEHUE B PEATILHOM BPEMEHU




CTEK TEXHOJIOTUHU

[IJIAT®OPMA I3bIK HEVUPOCETDH
Android Kotlin EfficientDet- TensorFlow
LiteO Lite
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Jetpack Compose Android TextToSpeech CameraXx



METOJ] OIIEHKU PACCTOSIHU A

realHeight

distance = 5
2 X tg5 X boxHeight



METOJl ®UJILTPAIIMU NJYBIUKATOB

HEMAKCUMAJIBHOE IOJABJIEHHWE C METPUKOM 10U
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OBHAPYXXEHUE MNPENITCTBUU 3
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OBHAPYXXEHUE NPEINITCTBUU 4
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OBHAPYXXEHUE MPEINIATCTBUU 5
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PE3VYJIBTATDbI

IHoBBIIIICHHE M06H JIBHOCTU " * Tlomp30BaTeny CMOTYT OE30IaCHO IEPEMEIaThes 0e3 IMOCTOSTHHON MTOMOIIH COMTPOBOXKAatoiero. Momyip
paboTaeT aBTOHOMHO, YTO [TO3BOJISIET CITA00BHISIIIMM JIFOASIM YyBCTBOBATh ce0sl yBEpEHHEE B HE3HAKOMBIX

HC3ABUCHUMOCTH MapIIpyTax ¥ OOIIECTBEHHBIX MECTAX.

CHI/I;KeHI/Ie HCI/IXOHOI‘I/IquKOFO * BO3MOXHOCTH CAMOCTOSITEIHHO XOOUTH B Mara3uHbl, alITCKU WUJIK HA MPOTYIKHU CHUKACT TPCBOKHOCTH U
Oapbepa M U30JAIUH

YYBCTBO OE€CIIOMOIIHOCTH. [IpOEKT CriocOOCTBYET CONMATBLHON HHTETPAIIMH, TIO3BOJISIS JIFOISIM C
WHBAIMIHOCTBHIO 110 3pEHUIO YYACTBOBATh B MMOBCEHEBHOM JKU3HU OOIIECTBA HAPABHE CO 3PSIYUMH.

MI‘H OBeHHa ﬂ peaKHH ﬂ BMeCTO * B omiimume ot 00Ja9HBIX CCPBUCOB HUJIM ITOMOIIU BOJIOHTCPOB, JAHHOC PCHICHUC pacnosnaéT IpCIATCTBUA
MCHEC YEM 3a 0,1 CCKYH/BI. 210 KPUTUYCCKH BaXXHO JJI MPEAOTBPALICHASA CTOJIKHOBEHHUH C JABMKYIIUMHUCSH

O KMIAHUA 00BEKTAMH B PEAJTLHOM BPEMEHH.

» PemeHue He Tpe6yeT A0OPOroCTOANMUX MAassYKOB HUJIU IMMOCTOSHHOI'O ITOAKIHOUYCHUS K I/IHTepHCTy. 910 JA€J1acT

I[O CTYIIHOCTDB IJIA KaKIA0I'0 TEXHOJIOTUIO JJOCTYITHOM JUIsl )KUTEEN OTIaJEHHBIX PAHOHOB U JIIONEH C II0OBIM YPOBHEM JI0XO/a, 4TO
COOTBETCTBYET IIPUHIIUIIAM PABEHCTBA U UHKIIFO3UBHOCTH.

HpI’IB JICYHCHUE BHUMAHUYA K *Peanmzanus u nomymsipu3zanus mogooHoro [10 ciocoOcTByeT hopMupoBaHUIo O0JIee IyTKOTO U
WHKJTFO3UBHOTO 00mIecTBa. [IpOEKT CIyKUT HAISAHBIM TPUMEPOM TOTO, KaK HH(POPMAIIOHHBIE TEXHOJIOTHH

leOﬁJIeM aM HE3PHAYHX MOTYT pelliaTh peanbHble TYMaHUTAPHBIE 33/]a4l, 4 HE TOTHKO KOMMEpPUECKHE.

16



	Слайд 1, Разработка модуля распознавания препятствий для мобильного приложения навигации для слабовидящих
	Слайд 2, Масштаб проблемы
	Слайд 3, Существующие средства помощи
	Слайд 4, Сравнение цифровых решений
	Слайд 5
	Слайд 6, Постановка задачи
	Слайд 7, Стек технологий
	Слайд 8, Метод оценки расстояния
	Слайд 9, Метод фильтрации дубликатов
	Слайд 10, Жизненный цикл
	Слайд 11, Обнаружение препятствий 1
	Слайд 12, Обнаружение препятствий 2
	Слайд 13, Обнаружение препятствий 3
	Слайд 14, Обнаружение препятствий 4
	Слайд 15, Обнаружение препятствий 5
	Слайд 16, Результаты

